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СИНТЕЗ ЗАКОНОВ УПРАВЛЕНИЯ ПО ОСУЩЕСТВЛЕНИЮ 

ДВИЖЕНИЯ УПРАВЛЯЕМОГО ОБЪЕКТА ПО ПРЕДПИСАННОЙ

ПРОГРАММЕ. 

Батырканов Ж., Кадыркулова К. 

КГТУ им.И.Раззакова, Кыргызстан, Бишкек

В различных практических областях ставятся задачи по осуществлению движения 

объекта по предписанным программам (траекториям). Это задачи управления движениям 

рабочего органа манипулятора, задача управления лазерным лучом и.т.д.

В случае, когда предписанная программа движения описывается аналитически, то, 

здесь, существуют различные методы, подходы решения задач необходимых законов 

управления.

Это, в частности, работы П.Д Крутько, Ж.И. Батырканова. Существует много 

практических задач, когда аналитически описать требуемую траектории движения 

невозможно. В этом случае остается только один путь -  описание этой траектории 

табличным способом.

В данном докладе рассматриваются подходы синтеза необходимых законов по 

таблично заданным предписанным траекториям.
i

Суть предлагаемого подхода заключается в нижеследующем.

Пусть объект описывается уравнением

x = f ( x , u , t )  (1)

где, х -  вектор состояния, и -  вектор управления*

Предписанная траектория задается в табличной форме
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где, tk -  дискретные моменты времени, хк -  требуемые значения вектора состояния в 

эти моменты времени.

Для задачи синтеза уравнение математической модели представляют в виде конечно

разностных уравнений.

хы = х к ~ / ( х к,ик), к = 0,1,2 (2)

где приняли для упрощения: 1к Й - 1к = Ак -- 1

Необходимые значения управлений ик в момент времени “ к ” находятся из 

минимизация невязки
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Рассматриваются различные подходы реализации (2), рассмотрены модельные примеры.

СИНТЕЗ ДИНАМИЧЕСКОГО РЕГУЛЯТОРА ДЛЯ

ТУРБОГЕНЕРАТОРА

Джолдошов Б.О., Такырбашев Б.К, Джунушалиев У.Б., Темиркулова Н.Т.

В докладе для энергосистемы предложена корректная 

математическая постановка задачи синтеза динамического регулятора с
к

учётом инженерных требований к качеству процессов управления. Повышение требований к 

качеству работы энергообъектов обуславливают актуальность и необходимость поиска 

принципиально новых путей совершенствования процессов управления энергообъектами и 

их группами в составе электроэнергетических систем (ЭЭС). Традиционные алгоритмы 

управления сложились более полувека назад и используется поныне, хотя они явно устарели. 

Несомненно, в свое время они показали свою эффективность, но их применение во все более 

развивающейся и расширяющейся структуре энергетических систем порождает свои 

проблемы и требует их незамедлительного решения. В настоящее время системы уйравления 

частотой вращения и активной мощностью генераторов (турбогенераторов), как правило, 

проектируются в виде отдельных линейных подсистем. Линеаризованные системы 

адекватны только в небольшой области отклонения от установившегося состояния. В 

пиковых и экстремальных ситуациях, когда генераторы работают в режимах больших 

отклонений, значительно проявляется их нелинейные свойства и не учёт этих свойств 

способствует возникновению и развитию системных аварий. Это означает, что для 

эффективного управления, обеспечивающего, по крайней мере, сохранение асимптотической 

(динамической) устойчивости энергосистемы, необходимо рассматривать нелинейные 

модели энергообъектов и проводит синтез и проектирование систем управления методами, 

которые в наиболее полной мере позволяют учесть явления взаимосвязанности и 

нелинейности процессов в энергообъектах. Синтезированные законы управления позволяют 

построить новый класс векторных регуляторов частоты и мощности, обеспечивающих 

высокие динамические свойства турбогенераторов в режимах больших и малых отклонений 

и в условиях действия внешних резонансных возмущений. Использование автоматических 

регуляторов спроектированных по предложенным методам и алгоритмам управления 

турбогенераторами позволили улучшить статические и динамические свойства энергосистем 

в аварийных и экстремальных режимах их работы. Поставленная задача синтеза отличается
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